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=== [ext-Generation Encoder Technology.
Weil jeder Winkel zahit.
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Die Herausforderung fur Encoder



=== Unter Labor-Bedingungen funktioniert alles hervorragend.
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=== |n der Anwendung gibt es zusatzliche Herausforderungen.
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=== Dijese fiihren zu schlechterer Performance.
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=== Es gibt jedoch Methoden, um die Storungen zu beheben.
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=== Es gibt jedoch Methoden, um die Storungen zu beheben.
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mmm Das Problem: Zusatzliche Kosten werden verursacht.
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=== P3as Problem: Zusatzliche Kosten werden verursacht.
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The Absolute Magnetics Way

Absolute Magnetics



=== The Absolute Magnetics Way: Robustness by Design.
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=== AM Technologie: Einfachheit hilft Kosten zu senken.
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=== Die Absolute Magnetics Technologie besteht aus 2 Bauteilen.
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mmm  Einzigartig ist die multi-periodische Magnetisierung.
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=== Es wird Genauigkeit + Absolut-Position erreicht.
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mmm Einfachheit im Einbau neu definiert.

Schritt 1

)
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Schritt 2

:+ & Einschalten
-

‘ Der Rotorwinkel wird Jede Position auf dem Magneten
sofort ausgegeben. ist einzigartig.
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=== \orfuhrung: Test bei extremer Fehlausrichtung.

Mechanical
misalignment

Worst case

Test bei extremer Fehlausrichtung



https://youtu.be/u5kGSKBHkc8

=== Flexibles Design und flexible Integration

Magnetgrosse und Magnetisierungsmuster entsprechend dem verfiligbaren Platz und den Spezifikationen

breit > schmal - Verbindung durch Spritzgiessen oder Kleben

- Befestigung der Welle am Innen- oder
Aussendurchmesser

gross

hohe # Polzahl ——— tjefe # Polzahl

klein

O
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mm=  Flr jede Anordung ein Desgin
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=== Redundanz und Sicherheitsaspekte

Standard-Konfiguration Redundantes System

=) 7wei Positionsmesswerte

=) 7wei unabhéangige Rechenpfade

Ein redundantes System kann mit wenig
Mehraufwand / -kosten realisiert werden.
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=== Hochintegrierte Antriebssysteme, Robotik und Ventile

Abtrieb Antrieb

Output: ~ 1000 rpm Getriebe Motor: <30 krpm

Encoder Genauigkeit: ~+ 0.1° Encoder Genauigkeit: ~+0.25°
Wiederholbarkeit ~+ 0.06° Wiederholbarkeit ~+ 0.15°
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mmm Gemacht flir Gross & Klein Serien
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Keine Kalibrierung
Erforderlich Keine Einrichtung, keine
Referenzfahrt — einfach einschalten

und sofortige Rickmeldung der
absoluten Position erhalten.

X ©

Unempfindlich gegeniiber Streufeldern
Unempfindlich gegeniiber starken
magnetischen Storungen (bis zu 40 mT) —
stabil, prazise und zuverlassig unter realen
Einsatzbedingungen.

Robuste Konstruktion
Keine Leistungseinbussen, selbst
bei grossen Einbautoleranzen
und anspruchsvollen
Betriebsbedingungen.

extreme Bedingungen.
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Hohe Geschwindigkeit und Temperatur
Ausgelegt fur bis zu +30'000 U/min und
Magnettemperaturen von 150 °C — gebaut fur
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Kompakte und flexible Integration
Fir die Winkelerfassung missen Sie keine
Abstriche beim Wellenende machen — das
Gerat ist fur die nahtlose Integration in Ihr

System konzipiert.

Flexibler Luftspalt
Gewahrleistet auch bei grossen
und schwankenden Luftspalten
(1 mm) wahrend des Betriebs

eine hohe Genauigkeit.
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